Honeywell

R7426B,C

Mlcroan 200 REGULADORES DE TEMPERATURA CON RELOJ

CARACTERISTICAS TECNICAS

GENERAL

Los reguladores de temperatura con reloj R7426B,C cubren
todas las aplicaciones de control de temperatura ambiente
ylo de descarga dentro del rango 0...50°C que requieran
secuencia de operacion de calor, compuertas o recuperacion
de energia y frio con compensacion exterior. Se pueden
configurar para control en cascada de temperatura ambiente-
de impulsién o para limitacion de temperatura.

Para aplicaciones especiales en que se necesite un mayor
rango de control, se pueden configurar para 0...130°.

CARACTERISTICAS

Programa semanal con hasta 6 puntos de interrup-
ciéon por dia.

Cambio automatico de horario de I/V

4 modos de trabajo: Confort, Standby, Noche y Off

Programa de festivos anual

Tres tipos de festivo

Programa de arranque 6ptimo para sistemas de

Fig. 1.Regulador de temperatura
g g P control de ambiente.

Programa de cicleado nocturno.

Modelos

Modelos Descripcion

R7426B1014 Regulador de temperatura con reloj

S S (RTC), salida On/Off y tres salidas

o flotantes. Existe la opcion de seleccionar
% rth min sec K secuencia de operacion para sefiales de

(I °C
,— ‘. " ,. salida que comanden relés de estado
;_ ‘.‘ l. ‘.‘ ,.‘ ,.‘ sélido o etapas de relé.

el i R7426C1012 Regulador de temperatura con reloj

(RTC), salida On/Off, y tres salidas
MoTu We Th Fr  SaSu H1H2 H3 | modulantes. Existe la opcién de

seleccionar diferentes secuencias de
operaciones para las salidas.

* @ Date Off (

|
e’

Fig. 2. LC Display Modelos Accesorios

43193862-001 | Marco para montaje en panel frontal
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R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

General

Entradas
Temperatura

Tipo Sensor”

Entrada CPA/SPAY

Entrada analégica

Entradas digitales

Salidas

Limites
ambientales

Seguridad

Carcasa

Electrénica

Alimentacion
Consumo
Control range
Pila

T1

T2

T3

Identificacién automatica de sensores

Pt 1000
BALCO 500
NTC 20kW

CPATYP 0
CPATYP 1 (953...1053W)
CPATYP 2 (0...100kW)

CPATYP 3 (10...20kW)

CPATYP 4 (0...10kW)
CPATYP 5 (0...100kW)
CPATYP 6 (0...100kW)

Desviacién humedad (Xwrm)

Ocupacion

Entrada proteccién antihielo

Salida On/Off

Salidas TRIAC

Salidas analégicas en R7426C

Temperatura operacion
Temperatura transporte y almacenaje
Humedad Relativa

Clase de proteccion
Proteccion standard

Dimensiones (H x W x D)
Peso

microcontrolador de 8-bit , convertidor 10-bit A/D, EEPROM
y LC display

24Vac +10...-15%, 50/60Hz

3VA + requerimientos de los actuadores

0...50°C

Tipo CR2032 (duracion » 8 afos)

Sensor principal precision

Sensor limitacién o cascada +0.5K
excluyendo

Sensor compensacion sensor

Rango temperatura Caracteristicas

-30....+130°C 1000Wa 0°C

-30....+130°C 500Wa 23.3°C

-30....+85°C / -30....+130°C”  20kWa 25°C

Rango CPA/SPA Tipos Sensor &
CPA/SPA

CPA: 15K interno

CPA: 15K T7412B1016 (Pt 1000)

CPA: 15K T7412B1057 (Pt 1000)
T7412C1030 (Pt 1000)
T7412B1008 (NTC 20kW)
T7412C1006 (NTC 20kW)

SPA: 15...30°C T7412B1024 (BALCO
500)
T7412B1040 (Pt 1000)

CPA: 15K 43182671-001

SPA: 15...30°C 43193982-001

SPA: 0...50°C 6 0...130°C
-5...+5Vdc, 200mV/%rh

43193982-001

Modo Contacto libre de
tensién

desocupado abierto > 40kW

ocupado cerrado < 100W

abierto> 40kW
cerrado < 100W

operacion proteccion antihielo
operacion normal

Off
On

Flotante”

2, 3, 4, 6 6 15-etapas”

On (24Vac) / Off (0Vac)

pwm® 0...100%

basado en tiempo de impulso
Rango de Control ¥ 0/2...10Vdc
(0...100%)
Rango completo 0...12Vdc

0...50°C (0...122°F)

max. carga
450mA a 24Vac

max. carga
1.2mA al2vdc

-35...+70°C (-31...+158°F)
5...95%rh no condensacién

Il de acuerdo con EN60730-1

IP30 6 IP40 (montaje panel frontal)
de acuerdo con EN60529

105 x 152 x 37mm

2509

ENOC-0836 0299R0-MA




EP2301/EP2401 Electro-pneumatic positioner

Montaje Puerta armarior?, fondo panel, pared o rail

Conexiones Terminales sin tornillos, de presion por muelle, max. 1 x 1.5mm?

1) Seleccionable 2 Marco para montaje opcional 43193862-001

PARAMETROS DECONTROL Y CONFIGURACION

Parametros control Descripcion Ajustes Reso- | Unidad
No. Nombre Baja Alta Defecto | lucién
P.01 w1 Punto de consigna para T1 0 50 21 0.5 °C
P.02 WIlim Punto consigna limitacion para T2 5 50 16 1 °C
P.03 Wcomp Punto de cambio de compensacién T3 -5 40 20 1 °C
P.04 Wi Autoridad compensacion invierno -350 +350 0 2 %
P.05 Su Autoridad compensacion verano -100 +100 0 1 %
P.06 Wcas Punto consigna cascada o esclavo Off, 0 50 20 0.5 °C
P.07 Rcas Ancho Banda cascada 0 40 10 0.5 K
P.08 Xpl Ancho banda lazo principal T1 0.5 40 2 0.5 K
P.09 Xp2 Ancho banda lazo cascada T2 0.5 40 10 0.5 K
P.10 Xpc Ancho banda frio para secuencia off, 1 40 3 0.5 K
P.11 Xph Ancho banda calor para secuencia 1 40 6 0.5 K
P.12 tri? Tiempo integracion lazo principal T1 Off, 20seg | 20min Off 10/0.5 | seg/min
P.13 tr2" Tiempo integracién lazo cascada T2 Off, 20seg | 20min Off 10/0.5 | seg/min
P.14 MINPOS | Minima posicion de compuertas 0 50 20 1 %
P.15 Ystart Punto para mitad del rango Y1 -20 +20 0 0.5 K
P.16 SOFFS Offset en modo Standby de Punto Consigna 0 10 2 0.1 K
P.17 T1Cal Calibracion de sensor T1 -20 +20 0 0.1 K
P.18 T2Cal Calibracion de sensor T2 -20 +20 0 0.1 K
P.19 T3Cal Calibracion de sensor T3 -20 +20 0 0.1 K
P.20 RetOffs | Offset Temperatura de retorno Off, 0 5 Off 0.1 K
P.21 | RuntimeY1 | Tiempo de recorrido para salida Y1 6 180 60 1 seg
P.22 | RuntimeY3 | Tiempo de recorrido para salida Y3 6 180 60 1 seg
P.23 | RuntimeY2 | Tiempo de recorrido para salida Y2 6 180 60 1 seg
P.24 | NightLow | Limite nocturno de baja Off 8 19 Off 1 °C
P.25 | NightHigh | Limite nocturno de alta off 21 40 Off 1 °C
P.26 NOFFS Offset en modo Noche de Punto de Consigna 0 30 5 0.1 K
Config. Valores Defecto | Unidad
No. Nombre
C.01 | DIR/REVY1 Dir
C.02 | DIR/REVY3 | Dir, Rev (R7426C s6lo) Dir
C.03 | DIR/REVY2 Dir
C.04 Ctrltypz) Lo = 0...50°C (por defecto), Hi1 = 0...130°C, Hi2 = 0...130°C
C.05 CPATYP |0 =interno (defecto), 1 = +5K (953...1053W), 2 = 5K (0...100kW), 0
3=15... 30°C (10...20kW), 4 = +5K (0...10kW), 5 = 15 ... 30°C (0...100kW),
6 = 0...50°C or 0...130°C (0...100kW)
C.06 YRange |0=2...10Vdc,1=0...10Vdc (R7426C sélo) 1
C.08 Y1Mode 4
C.09 Y3Mode | 0= flot., 1= 2 etapas On/Off, 2= 3 etapas On/Off, 3 = pwm, 4 = sin config. 4
C.10 Y2Mode | (R7426B solo) 4
C.11 YMode 0: Y1=D,Y2=C,Y3=H 1 Y3/2[1=H6C 0
2. Y3/1=H,Y2=C 3: Y3/1=C,Y2=H
4: Y1=2PosD,Y2=C,Y3=H 5: Y3/1=15H,Y2=C
C.12 T2ext 0 =T2 instalado 1 = sefal T1 usada para T2 0
C.13 LimTyp [0 = Limite baja 1 = Limite Alta 0
C.14 Senstyp |0 = Deteccion automatica 1 =Sensor NTC 0
C.15 Y1CTRF | Salida Y1 usada para: 0 = compuertas 0
1= recuperacion energia
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R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

C.16 AddHour | Ajusta mes para cambio hora I/V: 0 (deshabilitado) = Min. 12 = Max. 3 mes
C.17 SubHour [ Ajusta mes para cambio hora I/V: 0 (deshabilitado) = Min.. 12 = Max. 10 mes
Parametro Config. Valores Defecto | Unidad
No. Name

C.18 | PSTG_H? | Gradiente prearranque calor: 0 (deshabilitado) = Min. 2 = Max. 0 K/min
C.19 PSTG_C3) Gradiente prearranque frio: 0 (deshabilitado) = Min. 2 = Max 0 K/min
C.20 tvd Uso compuerta antes de confort: 0 (control normal) = Min. 90 = Max. 15 min
c.21 Adapt Velocidad autoadaptacion arranque 6ptimo: 0 = Min. 100 = Max. 50 %
C.22 Adr? Direccién comunicacion: 0 = Min. 255 = Max. 254

Cc.23 DefProg |0 = No reseteo 1 =Reseteo a parametros por defecto 0

1) paratr>2min b

resolucion = 0.5 min , paratr<2min b

resolucion = 10 seg

2) el valor actual no variara durante reseteo a valores por defecto

3) se puede sobreescribir por el regulador para autoadaptacion, resolucién = 0.01 K/min

FUNCIONES
Reloj

El reloj hace que el regulador pase de forma automatica a los
modos Off, Noche, Standby o Confort segun la programacion.
En Standby o Noche, SOFFS 6 NOFFS se suman (frio) o
restan (calor) del punto de control calculado. Existen 6 puntos
de interrupcion programables para cada dia de la semana,
asi como tres tipos de festivos, H1, H2 y H3. cada uno de
estos festivos se puede asignar para cada dia del afio (01.01.
... 31.12. Los tipos H1 y H2 son validos para el dia actual y se
resetean superado el dia concreto. H3 se repite afio tras afio,
para festivos fijos cada afio. H1se puede programar a Off
para todo el dia, y H2 a On para un breve periodo de tiempo
el dltimo dia tras un largo periodo vacacional para
precalentar o preenfriar el ambiente antes del primer dia de
ocupacion.

Programa de arranque 6ptimo

El objetivo del arranque 6ptimo es el ahorro de energia,
mediante el célculo de la hora a la que es necesario arrancar
el calor o el frio para alcanzar la banda de confort en el
momento del inicio de la hora de ocupacién.El programa
arrancara el sistema de ventilacion a la hora calculada
recirculando el aire de retorno o abriendo valvula de
recuperacion de energia (en sistemas con recuperador) para
minimizar el consumo de energia durante el arranque.
Durante un tiempo programable antes de la ocupacion, el
regulador comandara la salida Y1 a posiciéon normal y
suministrara aire fresco al ambiente en aplicaciones con
compuertas de mezcla. El programa de optimizacion utiliza
datos historicos para autoajustarse.

Programa de cicleado nocturno

El programa ofrece ahorro de energia y posibilita asignar
limites de baja y alta de desocupacion con una histéresis de
1°K para proteger el ambiente contra temperaturas
extremas.

Automéaticamente ciclea entre los limites superior e inferior
seleccionados y permuta entre todo calor y frio retornando
aire de recirculacion o recuperacion de energia al alcanzarse
los limites.
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APLICACION

Los R7426B,C se pueden usar para secuencia de control de
calor, compuertas o recuperacion de energia y frio.

Nota: Todos los diagramas muestran control proporcional
puro. para P+l las pendientes se modificaran.

Control de temperatura en secuencia de
calor, compuertas y frio

Se activara con los reguladores R7426B,C cuando T2 no
esté conectada, y comandara en secuencia la valvula de
calor, las compuertas y la valvula de frio.

La accién de cada salida del R7426C se puede modificar con
los parametros DIR/REVx (x = Y1, Y2 6 Y3). El diagrama
muestra accion Dir para todas las salidas.

En el rango Xp1,la sefial de compuertas se controla tal como
se ve en el diagrama. De no haber actuador de frio, se puede
ajustar Xpc a Off y la salida de compuertas se mantendra al

100 % por encima de (CTRP1).

Si la salida de compuertas debiera bajar hasta un minimo
nivel MINPOS por encima de (CTRP1) como en la figura, hay
gue ajustar Xpc a un valor entre 1y 40K, incluso si no
existiera actuador de frio.

Y[%] 4
,,,,, o laXxpl if Xpc = Off
100 ‘Damper
%1 |
| |
| |
MINPOS v TXpe % OF
4 |
0 ;

CTRPH CTRP1 CTRPC XWh/TWC/XWd
Il Il Il

[ \ | |
t«— Xph —»e—— Xpl—>e— Xpc —*

>

T2

Nota: En el R7426B de salidas flotantes, tener cuidado con
las compuertas de no exceder la maxima potencia de salida
disponible (450mA).




R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

Control de Temperatura en secuencia con
calor, recuperacion de energia y frio

En sistemas con recuperador de energia (ERS) hay que
ajustar YICTRF a 1 para invertir la accion de Y1. El ajuste
MINPQOS no esta activo en esta configuracion y el Xpc ha de
ajustarse a Off, si se quiere mantener la salida al 0% por
encima de (CTRP1) para operacion de verano.

En el rango de Xp1, el recuperador de energia se controla
como en la figura. Con el R7426C también se podriacontrolar
una rueda de recuperacion rotatoria en vez de la valvula, si la
sefial de 0...10Vdc 6 2...10Vdc es valida para comandar la
rotacion del elemento.

Y[%] 4
100 ______ |
| Calor I\ ERS | Frio |
| 3Nt waxpr [ 2y
-—
| l Nl | |
| | I | |
0 | d | | |/ _Xpc=off| _
| N I i

0 Xwh/Xwc/Xwd
CTRPH CTRP1 CTRPC

“7 Xph %Xpl"*‘* Xpc *" T1

Control de temperatura en cascada con

calor, compuertas y frio

Estara activo en los reguladores R7426B,C, cuando el sensor
T2 esta conectado y W.as ajustado a un valor distinto de Off.
Se puede usar para secuencia de control de valvula de calor,
compuertas o recuperador y valvula de frio. El control en
cascada es segun la figura:

T1 [oC]
A
Xpl/2 MASTER }
v |
offS errpr| — |
ofts ~° "~ |
X \
Xpillz } }
—— \
\ | 1 >
| 0 Xw Master
0 for Comfort Mode
CTRP2 , loffs =4 SOFFS for Standby Mode
_ Lt NOFFS for Night Mode
- for
Wlim$ y ,

0 Xw Master

El limite de baja de CTRP2 se ejecuta cuando LimTyp =0y
el de alta de CTRP2si LimTyp = 1.

En el rango de Xp2, la sefial de compuerta actlia segun la
figura de abajo. Si no hubiera actuador de frio, se puede
ajustar Xpc a Off.

Si Xpc = Off , la sefial de frio va al 0% y la de compuertas al
100 % sobre el punto de control (CTRP2).

Y[%] A
_____ o LlaXxp2 if Xpc = Off
100 TCompe I T
ly1 | | |
| | | val
| | | Frio |
MINPOS +4——+—— : .
0 . \I:" | \l/ if Xpc & Off _
Xwh/Xwe/Xwd

CTBPH CTBPZ CTBPC |

| | [ |
[— Xph —*{&—— Xp2—><— Xxpc ™

»

T2

Nota: En el R7426B de salidas flotantes, tener cuidado con
las compuertas de no exceder la méxima potencia de salida
disponible (450mA).

Control de temperatura en cascada con
calor, recuperador de energia y frio

Para aplicaciones con recuperador de energia (ERS) el
parametro Y1CTRF ha de ajustarse a 1 para invertir la accion
de la salida Y1. El ajuste MINPOS esta inactivo en esta
aplicacion y Xpc ha de ajustarse a Off, si Y1 e Y2 debieran
mantenerse al 0% sobre el punto de control (CTRP2) para
operacién de verano.

En el rango Xp2, el sistema de recuperacion de energia se
controla segun la figura de abajo. Con el R7426C también se
podriacontrolar una rueda de recuperacion rotatoria en vez
de la vélvula, si la sefial de 0...10Vdc 6 2...10Vdc es valida
para comandar la rotacién del elemento.

Y[%]
100

0 Xwh/Xwc/Xwc

CTRPH CTRP2 CTRPC

Xpc *" T2

i‘* Xph 4+7Xp2—4<*

Modos de Economizador

Estos modos estan disponibles para instalaciones en que el
sensor principal (T1) esté instalado en retorno o ambiente
con un offset entre ambiente y retorno. Dicho offset se puede
programar entre 0...5K con el parametro RetOffs que sera
anadido al valor real medido por el sensor ambiente, para
simular condiciones de retorno.

El modo economizador esta deshabilitado ssiempre que
RetOffs se ajuste a Off, o si no hubiera sensor de
temperatura exterior.

El regulador compara la temperatura exterior y la de retorno,
y opera en funcién de dicha comparacion la salida Y1 de la
siguiente manera:

ENOC-0836 0299R0-MA



R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

Compuertas de mezcla
RetOffs 1 Off; YICTRF = 0

CONDICION DEL AIRE

Y1

Temperatura exterior >
Temperatura retorno

MINPOS

Temperatura exterior<
Temperatura retorno

segun secuencia de control
(accion directa)

Y[%] 4 T1+RetOffs
TOA < TEAl
100 —— Ll ___
|Compueftas
Y1
| | 4
| EN
MINPOS NG -:— —
0 : :

' CTRP1
CTRPH crppa CTRPC

Xwh /)V(wc

| »

J‘*Xph — §E%—>|<— Xpc —*

l | TUT2

Existe una histéresis de 1K para llevar la salida Y1 entre
MINPOS vy el valor de control correspondiente.

Sistema de recuperacion de energia

RetOffs * Off; YICTRF =1

AIR CONDITION

Temperatura exterior >
Temperatura retorno

100%

Temperatura exterior<
Temperatura retorno

Recuperador de energia en
secuencia de control.
MINPOS no activo.

Y[%] A

100

T1+RetOffs
T,>T

«on” 'En |

Y2
Cooling

‘ CTRP1
CTRPH CcTRP2 CTRPC
| 1 1

Xwh/ )?wc

I >

| I
e xph —»le—— XPL e e

T1/T2

Xp2

Existe una histéresis de 1K para llevar la salida Y1 entre
MINPOS vy el valor de control correspondiente.

ENOC-0836 0299R0-MA

FUNCIONES DEL REGULADOR
Compensacion de temperatura exterior

La compensacion exterior se lleva a cabo cuando el sensor
T3 esté conectado. El pardmetro Wcomp define el punto de
inicio de la compensacién para compensacion de invierno y
verano . Las respectivas rampas de compensacion se ajustan
con las curvas Wi y Su.

La compensacion de invierno se ejecuta si T3 < Weomp. La
compensacion de verano se ejecuta si T3 > Weomp.

chompensate
°c]
Wi u .
Positiva
Wl ———— ——— -
| Negativa
| 4
-l T3 [°C]
Wcomp

Filtrado de la temperatura exterior

Existe un filtrado de la temperatura exterior T3 para evitar
variaciones bruscas de temperatura. Ello supone una
operacién mas estable en el control.

Funcién de Ocupacion/Desocupacion
(SOFFS)

Se puede usar un contacto libre de tensién entre los
terminales 1y 4 para llevar el regulador a modo ocupado
(contacto cerrado) o desocupado (contacto abierto). La
entrada esta activa durante los modos Confort y Standby.

En modo ocupado se usa el punto de consigna W1 para el
calculo del punto de control.En modo descupado, el valor de
SOFFS se suma (frio) o se resta (calor) del punto de control
calculado para frio y calor.

El diagrama muestra el efecto de la funcion de ocu-
pado/desocupado en la secuencia de control.

Y %)
100 cm——\————————————— -—=
N\ I desocupado I /
N |/
N ocupado v
IN /|
L\ / >
SOFFS SOFFS ToC]
 Xph Xpc |

CTRPH CTRPC

Proteccion antihielo

Si el contacto conectado a la entrada de proteccién antihielo
esta abierto, la valvula de calor (Y3) abrird a tope. Los
elementos conectados a las salidas Y1 e Y2 cerraran a tope.

En reguladores con reloj RTCla salida On/Off ira a off.



R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

Un contacto cerrado lleva a cabo una recuperacion de hielo:

Condiciones de
Temp. Exterior T3

Recuperacion hielo

>6°C6

T3 sin conectar Control temperatura principal

Punto consigna Wltemporalmente
aumentado por Xpl y decrecido
linealmente a su valor normal a los
10min. aproximadamente

<6°C

La proteccion antihielo tiene prioridad sobre otras
aplicaciones de control.

Control de deshumidificacion por entrada de
desviacion de humedad

El control de deshumidificacion se puede ejecutarcon un
regulador de humedad adicional. La sefial de desviacién del
regulador de humedad Xy se compara con la de frio del
control de temperatura (Xwc). La sefial de mayor demanda de
frio se usa para control de la salida de frio Y2.

OPERACION DE SECUENCIA DE
SALIDA

La configuracién por defecto es para secuencia de calor,
compuertas y frio.

La secuencia se puede configurar para las siguientes
aplicaciones de acuerdo a los ajustes de los parametros
Y1CTRF 6 YMode:

Secuencia para tres salidas de frio
(YICTRF =0e YMode =1)

Y[%]
100

l~— anchobanda — | XW

Secuencia para tres salidas de calor
(YICTRF=1e YMode =1)

l«—— ancho banda

Secuencia para dos salidas de calor y una de frio (YMode
= 2)

Y[%] 4
100

Frio Xw

» +—Xpc T

Secuencia para dos salidas de frio y una de calor (YMode
= 3)

Y[%]
100 e — — — — — — — —

Y2/ OAIH

, Calor Frio Xw

- Xph o e e ———] T

FUNCIONES DE SALIDA

El R7426B permite la seleccion de sefiales de salida
distintas para controlar diversos elementos finales segun el
ajuste de YMode e YxMode (x =1, 2 6 3).

Salida flotante para actuadores de valvula'y
compuerta
El regulador transforma la sefial de desviacion en un pulso

proporcional de salida que comanda los actuadores segun el
tiempo fijado con Runtimex (x = Y1, Y26 Y3).

Ajuste de pardmetros para salidas de control de calor/frio :
YMode =0, 1,26 3; YxMode (x=1,26 3) =0.

A
outl out2

on

off >
cerrar parar abrir  Y1/Y2/Y3

Una funcion de sincronizacion automatica asegura una
correcta posicion de los actuadores. Ello se lleva a cabo
llevando todos los actuadores periédicamente a posicién de
cerrado. El tiempo de sincronizacion se fija con RuntimeYx
(x =1, 2 6 3) multiplicado por 1.25.
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R7426B,C TEMPERATURE CONTROLLER

La sincronizacion se efectia:

tras reseteo arranque (al arrancar)

tras 250 pasos de control tan pronto como la salida de
control esta por debajo del 5 %

si la entrada ON/OFFpasa a Off

Vélvula de corriente calefaccion eléctrica (pwm)

La salida pwm esta disponible para conducir valvulas de
corriente para calefaccion eléctrica y se controla desde la
sefal de calor. El ciclo de tiempo total se ajusta con
RuntimeYx (x =1, 2 6 3).

El diagrama de abajo muestra un ejemplo, para una sefial de
salida del 60% con motor ajustable a 50 seg RuntimeYx (x =
1,2623):

YMode =0,1,2 6 3; YxMode (x=1,263)=3.

A
outl/out2

on

off [ L [ ! >
30 50 70 80 100 seg
Y1/Y3

Secuencia de control de dos etapas On/Off

El R7426B convierte la sefial de salida en secuencia de dos
etapas On/Off para operar relés. Se pueden conectar dos
relés para secuencia de control de p.e. dos etapas eléctricas
de calor.

Ajuste de parametros:
YMode =0,1,2 6 3; YxMode (x=1,263)=1

Etapa2 on
i r Power
Etapaion 1
? l t2
_ ou
on outl
off T 1 T I >
2530 65 70 100 % Y1/Y2/Y3

Secuencia de control de tres etapas On/Off en
binario

El R7426B convierte la sefial de calor en 3 etapas On/Off en
binario en secuencia segun la figura.

Ajuste de parametros:
YMode =0; YxMode (x=1,263)=2

A Etapa 3 on
pomemmomeimamas Power
Etapa 2 o

Etapal on {

.

out2
outl

on -

off 1 1 1 | | >
20 25 45 50 7075 100 % Y1/Y3
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4 etapas On/Off para calefaccion eléctrica o frio

Con YMode = 2 la secuencia de salida de Y3/Y1se usa para
control de calor, e Y2 para frio. Con YMode = 3 la secuencia
de salida de Y3/Y1 se usa para control de frioy la Y2 para
calor.

La salida Y2 opera de acuerdo a Y2Mode.

Ajuste: YMode =26 3,
Y1Mode e Y3Mode =4

y Etapa on

reqsssscos Power
Etapalon Y1 out2
1 Y1 outl
on ~ Y3 out2
Y3 outl
off T | | | |

2025 4045 6065 8085 100 % Y3/Y1l

6 etapas On/Off para secuencia de control de calor y
frio

La secuencia de Y3/Y2/Y1 se controla desde una sefial de
salida, Control Temperatura principal or Control en cascda.

Ajuste: YMode =1,
Y1Mode, Y2Mode e Y3Mode = 4
Y1CTRF =0 (frio) 6 1 (calor)

i Etapa 6 o
H Power
Etapa 5 of

Etapa 2 on

Etapal on{

on -
6 signal sequence of
off Y3/Y2/Y1 outl/out2

UL T T T
1015 2530 70 75 8590100 %
Y3/Y2/Y1

>

15 etapas On/Off en binario calor eléctrico y frio

La secuencia de salida Y3/Y1 se controla desde la sefial de
calor. La secuencia de salida de Y2 se controla desde la
salida de frio.

La salida de Y2 se opera segun Y2Mode.
Ajuste: YMode=5

4 signal sequence of
off Y3/Y1 outl/out2
T T T T
89 95.5100 %
91 975

>

Y3/Y1
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Control compuertas a dos posiciones

Con YMode = 4, la sefial de salida de compuerta Y1 opera la
compuerta a dos posiciones como sigue:

Para modo de controlador ! Off (Confort- Standby- 6
Noche) la sefial de salida Y1 va al 100%.

Si el modo del controlador = Off la sefial de salida Y1 va al
0%.

La secuencia de salida de Y2/Y3 opera segln Secuencia
de Control de Temperatura de Calor y Frio.

Salida On/Off

La salida On/Off vale para comandar ventiladores, bombas u
otros MicroniK 200 sin Reloj.

Si se producen una de las siguientes condiciones el
regulador lleva la salida On/Off de Off a On tras un retardo de
3 minutos:

Modo de controlador * Off (Confort, Standby 6 Noche).
Programa de cicleado nocturno activo.
Programa de arranque 6ptimo activo.

Si se producen una de las siguientes condiciones el
regulador lleva la salida On/Off de On a Off:

Modo de controlador = Off.

Entrada de proteccion antihielo activa.

La siguiente funcion estar& activa en aplicaciones de
control de temperatura de agua, siempre que se ajuste
Ctrltyp = Hi2:

El regulador lleva la salida On/Off de On a Off,si la
temperatura exterior esta por encima de 8°C y la sefial de
salida Y1=0% durante méas de 5 minutos durante Confort,
Standby o Noche.

Salidas Analogicas solo para R7426C

Existen tres salidas analdgicas para control de actuadores de
valvula o compuerta o transductores para actuadores
neumaticos.

El rango completo de salida es 0...12Vdc. El rango de control
es comUn para todas las salidas y configurable mediante el
YRange a 2...10Vdc 6 0...10Vvdc.

La accion de cada salida se puede configurar a directa o
inversa.

AJUSTES
Punto de control /consigna (CPATYP)

El punto de consigna se puede ajustar via potenciémetro
interno o externo conectado a la entrada CPA/SPA. El tipo de
potencidometro se selecciona con CPATYP (ver pag 2, Datos
Técnicos).

Calibracion de sensores de temperatura
(TICAL, T2CAL y T3CAL)

En caso de desviaciones en la medida por longitud de cable,
se puede ajustar la calibracion de las distintas sondas con los
parametros T1ICAL, T2CAL y T3CAL.

CABLEADO

Cableado Tipo de Longitud max.
cables 1.0mm? 1.5mm?
Del regulador a los | local 100m 150m
elementos de standard
entradas- salidas

El offset para sensores de temperatura debido a las
resistencias de los cables por 10m de distancia entre sensor
y regulador:

Tipo de Offset deTemperatura
cable
Pt 1000 BALCO 500 NTC
0.5mm? 0.18°C 0.3°C
(AWG20) (0.324°F) (0.54°F)
1.0mm? 0.09°C 0.15°C .
(AWG17) (0.162°F) (0.27°F) | despreciable
1.5mm? 0.06°C 0.1°C
(AWG15) (0.108°F) (0.18°F)

ENOC-0836 0299R0-MA
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CONEXIONADO

R7426B R7426C
200mV/%rh E Xwrh X 1 <o~ 0cupacion  200mV/%rh [T 5T A 1 leos Ocupacion
16 € CPA/SPA | 2 4—% 16 4 CPA/SPA | 2 ¢—%
17 IEEY o> 17 LSRN I
T1 T1
—|18| 24v ~ L 4 P~ {18 24v ~ L 4 >
AV, 19( 24v L T2 5 :j'Tz &»19 24v L T2 5 j”
N 20 open/OUT 2 L 6 20| o/2...10v L 6
<421 2av ~ |Y1 T3 7 21| 24v~|Y1 T3 7
s T3 T3
22| close/OUT 1 L 8 22| 24v-L L 8
23| open/OUT 2 9 23| 0/2...10v 9
AN * *
24| 2av ~ |Y2 10 24| 24v ~ | Y2 10
2 y25| closerouti IR EE MQ Protec. 25| 2av L J ufeo j Protec.
| 26] open/ouT 2 12 hielo 26| 0/2...10v n 12 ntihielo
27| 24v ~ 3 B 13 Interface serie 27| 24V~ |v3 B 13 Interface serie
Z 28| close/OUT1 A 14 para Bus 28| 24v L A 14| | para panel bus
L =0v L =ov
*
R7426B1014,C1012
T[] 000000 o5 ON/OFF 9ﬂ£
LT[ ] 24v~ 110 T
- Salida On/Off
o [ |
[ |
W 303
000000
Jumper®” State Description
W303? closed | T3 supplied by this controller
open T3 supplied from another controller
Y Default jumper position = closed A CAUTION
2 Only cut (open) jumper W303, if the T3 input is fed from
anqthgr controller (parallgl connection, max. 6 devices). Outputs are not isolated from power supply
lnésplc:/lsconnects the T3 input from the internal power Observe correct phasing with 24Vac power
supply

ENOC-0836 0299R0-MA

Fig. 3. Conexionado y cddigo de puentes
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MOUNTING AND DIMENSIONS

[=— 87 +0.2 —=|

~ 118 102 — o

WALL MOUNTING

Dimensions in mm

Mounting
Frame

FRONT PANEL MOUNTING

Fig. 4. Mounting and Dimensions
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|
| Mounting Frame ‘
|

7 180 #0.2

FRONT PANEL MOUNTING
with DIN rail
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