HONEYWELL

MicroniK 200

R7426A,B,C

REGULADOR DE TEMPERATURA

INSTRUCCIONES DE INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA
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Fig. 1. LC Display y comunicacién con usuario

GENERAL

Este documento da instrucciones para la instalacion y
puesta en marcha de los reguladores Micronik 200
R7426A,B,C. No se requieren herramientas especiales para
el montaje e instalacion. El interface y la pantalla permiten
un facil y preciso ajuste de parametros y salidas.

NOTA ANTES DE INSTALACION

Inspeccionar visualmente el material para ver posi-
bles dafios durante el transporte y comunicarselo al
representante de Honeywell adecuado.

Atender a las especificaciones de instalacién y mon-
taje.

Verificar que los reguladores estén adecuadamente
alejados de tensiones, relés u otros equipos que pu-
dieran generar interferencias electromagnéticas.
Verificar que latemperaturay humedad ambiente no
exceden los limites del regulador 0...50°C (0...122°F)
y 5a95% rh.

Usar cable apantallado en areas de altos campos
electromagnéticos.

Todo el cableado deberia estar separado de lineas de
potencia al menos 150mm (6”).

No instalar reguladores cerca de variadores de fre-
cuencia u otras fuentes de frecuencia elevada.

MONTAJE

Los reguladores se pueden montar en armario eléctrico.
Estan disponibles para panel, carril DIN, pared o panel
frontal con un marco adicional para montaje en panel fron-
tal. Las distintas posibilidades de montaje se incluyen en el
documento EN1C-0126 que se suministra con los regula-
dores. Las dimensiones y el corte del panel se ven en la fig.2
de la pag. 2. Si la sefial del sensor de compensacion T3 es
recibida de otro regulador (conexion en paralelo de entradas
de sensor de compensacion) hay que cortar el puenteW303
antes de montar el regulador (fig.3, pag.3). Ello desconecta
el sensor de la alimentacion interna.

This product meets the requirements of C E
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R7426A,B.C Temperature Controller

DIMENSIONES Y CORTE DEL PANEL
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Fig. 2.Dimensiones y corte del panel

CABLEADO

Terminales del tipo sin tornillos, con muelle para cableado
en campo. Estos terminales estan disponibles para conduc-
tores solidos de hasta 1,5 mm2 de seccion. Para hacer una
conexion, empujar el cable dentro del terminal, o insertar un
pequefio destornillador en el agujero del terminal para liberar
el muelle e insertar el cable. Comprobar que la conexion es
correcta tirando ligeramente del cable.

El cableado debe realizarse de acuerdo con los diagramas
de cableado de la fig. 3 de la pag. 3. Todo el cableado ha de
hacerse de acuerdo a los cédigos y normas existentes. La
longitud maxima permitida segun el tamafio del cable es la
de la tabla 1.

EN1C-0135 1297R0-MA

Cableado Tipo de Longitud max.
cables 1.0mm? | 1.5mm?
Del regulador a los | local 100m 150m
dispositivos de standard
entrada y salida (normal-
mente sin
apantallar)

Table 1. Dimensiones cableado




R7426A,B.C Temperature Controller

ALIMENTACION Y TIERRA

1. Mirar los esquemas para verificar el correcto suministro 3. Conectar los 24 Vca del secundario del transformador a
de tension para el transformador (230 Vca) y el regulador los terminales 18 y 19 del regulador. Conectar un con-
(24Vvca) ductor al terminal marcado como 24V~ y el otro al termi-

N . 4
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Fig. 3. Wiring Diagram and Jumper coding
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R7426A,B.C Temperature Controller

PARAMETROS DE CONTROL Y CONFIGURACION

El regulador incluye dos grupos de ajustes ( A y B) para parametros de control y configuracién que se seleccionan

automaticamente durante la programacion. Para R7426A y Ctrltyp = Lo 6 R7426B,C el ajuste A es el seleccionado. Para

R7426A y parametro Ctrityp = Hi el ajuste B es el seleccionado.

Parametro de Ajuste A Ajuste B Valor
control
No. Nombre Lo Hi Por Lo Hi Por Resoluct | Unidad Real
defecto defecto
P.01 w1 0 50 21 0 130 70 0.5 °C
P.02 WIlim 5 30 16 30 130 90 1 °C
P.03 Wcomp -5 40 20 -5 40 20 1 °C
P.04 Wi -350 +350 0 -350 +350 0 2 %
P.05 Su -100 +100 0 -100 +100 0 1 %
P.06 Wcas Off, 0 50 Off Off, 0 130 Off 0.5 °C
P.07 Rcas 0 40 10 0 40 10 0.5 K
P.08 Xpl 1 40 2 1 40 10 0.5 K
P.09 Xp2 1 40 10 1 40 10 0.5 K
P.10 xpc?  |Off, 1 40 3 n.n. n.n. n.n. 0.5 K
P11 Xph? 1 40 6 n.n. n.n. n.n. 0.5 K
P.12 tr1? Off, 20seg 20min Off Off, 20seg 20min Off 10/0,5 [ seg/min
P.13 tr2? Off, 20seg 20min Off Off, 20seg 20min Off 10/0,5 [ seg/min
P.14 MINPOSY 0 50 20 n.n. n.n. n.n. 1 %
P.15 Ystart -20 +20 0 -20 +20 0 0.5 K
P.16 OFFS 0 10 2 0 30 20 0.5 K
P.17 T1Cal -10 +10 0 -10 +10 0 0.1 K
P.18 T2Cal -10 +10 0 -10 +10 0 0.1 K
P.19 T3Cal -10 +10 0 -10 +10 0 0.1 K
P.20 | RetOffs” [Off, 0 5 Off n.n. n.n. n.n. 0.1 K
P.21 | RuntimeY1 6 180 60 6 180 60 1 seg
P.22 |RuntimeY3” 6 180 60 n.n. n.n. n.n. 1 seg
P.23 |RuntimeY2? 6 180 60 n.n. n.n. n.n. 1 seg
Parametros config. Valores Ajuste A | Ajuste B Valor
No. Name Real
C.01 | DIR/REVY1 |Dir, Rev, Cho (Cho sélo disponible en R7426A) Dir Dir
C.02 | DIRIREVY3? Dir, Rev Dir n.n.
C.03 | DIR/IREVY2? Dir, Rev Dir n.n.
C.04 Ctrityp® [Lo = 0...50°C, Hi = 0...130°C Lo Hi
=i =+ A 2 = £5K (0...100k
cos | contve [0 e I T Gy o> 2= O 100 o | o
Cc.06 | YRange” [0=2..10vdc,1=0...10vdc 1 n.n.
c.07 | startup? [on, Off Off n.n.
C.08 Y1Mode |[0= ffl_ot., 1= 2 etapas On/Off, 2= 3 etapasOn/Off, 3 = pulso, 4 = sin 4 4
config.
c.09 | Y3Mode” [o= ffl_ot., 1= 2 etapas On/Off, 2= 3 etapas On/Off, 3 = pulso, 4 = sin 4 n.n.
config.

C.10 | Y2Mode® [0 =flot., 1= 2 etapas On/Off, 2 = sin config. 2 n.n.
ca1 | vmode? |0 B O 5 L e el oot | 0 | nn
C.12 T2ext 0 =T2 instalado, 1 = T1 sefial usada para T2 0 0
C.13 LimTyp 0 = Low, 1 = High 0 1
C.14 Senstyp [0 = Auto deteccion, 1 = NTC tipo sensor 0 0

Tabla 2. Parametros de control y configuracion

EN1C-0135 1297R0-MA 4




R7426A,B.C Temperature Controller

NOTAS

Y Los parametros estan siempre accesibles via interface pero no se necesitan (n.n.) para

aplicaciones con el regulador R7426A

2 paratr >2 min b resolucion = 0,5 min , fortr <2 min b resolucién = 10 seg
¥ La preseleccion en fabrica es Lo. El valor real Hi 6 Lo no sera cambiado durante el

reajuste al parametro por defecto.

EN1C-0078 0995R0a-MA



R7426A,B.C Temperature Controller

AJUSTE DE CONFIGURACION

Los reguladores R7426 A,B se suministran con salidas
desconfiguradas para evitar dafios a los dispositivos finales
de control por sefiales de salida no aplicables al encender el
regulador.

Todos los parametros de configuracién han de ser ajustados
para seleccionar las correctas funciones de control para
cada aplicacion y comenzar la operacion de control y sin-
cronizacion de los dispositivos de control finales.

Accién Directa/lInversa
Dir/Revx, x = Y1, Y2 6 Y3 (C.01...C.03)

R7426A La accion de la salida Y1 debe ajustarse a In-

versa (Rev) para control de calefaccion.

R7426B,C La accion de la salida Y1 ha de ajustarse a
Inversa (Rev) si la salida controla un recupera-

dor de energia en vez de unas compuertas.

Para una correcta direccion de apertura y cierre de la valvula
0 compuerta, las conexiones del cableado abrir-cerrar (OUT
2-0OUT1) del regulador R7426A,B con salidas para control
flotante a 3 puntos deben ser en algunos casos cam-
biadas.Ello depende de si la salida controla una valvula de 2
0 3 vias o del sentido de giro de las compuertas al abrir
(sentido agujas reloj o inverso).En actuadores con posicio-
nador electrénico, la correcta direccion de acuerdo con la
sefial de salida analdgica 0/2Vdc=0% y 10Vdc=100% debe
ser ajustado por el interruptor de seleccién de direccion (ver
especificaciones de actuadores)

Para las salidas Y2, Y3 de los reguladores R7426B,C esto
puede llevarse a cabo ajustando los parametros de configu-
racion Dir/Rev en Rev en vez de cambiar el cableado o
seleccion sobre el actuador.Si el parametro de configuracion
Dir/RevY1 = Cho, la salida Y1 invierte la accion dependi-
endo de la entrada de ocupacion (funcién de cambio In-
vierno/Verano).

Seleccion del rango de operacion Ctrltyp
(C.04)

El regulador R7426A admite dos rangos de operacion que se
pueden seleccionar por el parametro de configuracion
Ctrltyp (Lo = 0...50°C, Hi = 0...130°C).Dependiendo del
ajuste de este parametro los rangos de los puntos de con-
signa para temperatura principal (W1), limitacién de tem-
peratura (W;im) y de temperatura esclavo (W.as) se selec-
cionan para aplicaciones de temperatura de aire (Ctrltyp =
Lo) 6 de agua (Ctrltyp = Hi).Cambiando el valor del
parametro de configuracion Ctrltyp de Hi- a Lo o viceversa
el regulador cambia todos los valores de los parametros a
su valor por defecto correspondiente (segun el valor de
Ctrltyp). Para un reseteo de parametros por el usuario, ver
Como resetear Valores de Parametros a Valores por Defecto
Pag 12.

Ajuste Punto consigna/control CPATYP
(C.05)

El punto de consigna o control se puede ajustar via poten-
cibmetro interno o externo conectado a la entrada CPA/SPA.

El tipo de potencidmetro se selecciona por el parametro de
configuracion CPATYP (ver Tabla 3).

CPATYP CPA / SPA Tipo sensor
rango

CPATYP O CPA: +5K interno

CPATYP 1 CPA: £5K T7412B1016 (Pt 1000)

(953...1053W

)

CPATYP 2 | CPA: 5K T7412B1057 (Pt 1000)

(0...100kW) T7412C1030 (Pt 1000)
T7412B1008 (NTC 20kW)
T7412C1006 (NTC 20kW)

CPATYP 3 SPA: T7412B1024 (BALCO 500)

(10...20kW) 15 ... 30°C T7412B1040 (Pt 1000)

Tabla 3. Seleccion del tipo de CPA/SPA

Seleccion del rango de salida de control
YRange (C.06)

El parametro de configuracion YRange s6lo esta disponible
en el regulador R7426C y se usa para seleccionar el rango

de la salida de control (0...100%) a 2...10Vdc (YRange = 0)
6 0...10Vvdc (YRange = 1).El rango de control seleccionado
es comun para todas las salidas.

Rutina de arranque (C.07)

Existe una rutina de arranque para prevenir problemas en el
arranque en los reguladores de 3 salidas R7426B,C. Esta
rutina se habilita ajustando el parametro Startup a On.

Seleccion de la funcion individual de salida
YxMode, x=1,2 6 3(C.08...C.10)

Los reguladores R7426A,B permiten una seleccion de
sefales de salida para operar un rango de dispositivos de
control final de acuerdo con YxMode (x =1, 2 or 3) (ver
Tabla 4).

Cada salida se puede configurar separadamente con el
parametro YxMode (x =1, 2 6 3).

Funcién salida YMode YxMode Con-
troll.R74
26
Actuadores Valvula o 0 =0 AB
compuerta (flotante) x=1,263)
2-etapas On/Off 0 =1 AB
Secuencia Control x=1,263)
3-etapas On/Off 0 =2 AB
Secuencia Control x=163)
Valv.calor corriente 0 =3 A,B
electrica (salida pulso) x=163)
=2

sin configurar n.a. (X:=42) AB

(x=1or3)

EN1C-0135 1297R0-MA
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Tabla 4. Seleccién de la funciéon individual de salida

Funcion multietapas On/Off YMode (C.11)

En el regulador R7426B de tres salidas flotantes se pueden
seleccionar distintas funciones para secuencias de control
On/Off con el oparametro de configuracion YMode (ver
Tabla 5).

En los R7426B,C la salida Y1 se puede configurar para
control de compuertas a dos posiciones, ajustando el
parametro YMode a 4.

Funcién de salida [YMode| Aportada | Funcién de | Contr.
por salida Y2 R7426

6-etapas On/Off 1 |yLy2ys na. B

secuencia control

4-etapas On/Off flotante 6 2-

secuencia control 2 Y1,Y3 | etapas de B

calor frio

4-etapas On/Off flotante 6 2-

secuencia control 3 Y1,Y3 | etapas de B

Frio calor

15-etapas binarias flotante 6 2-

On/Off secuencia 5 Y1,Y3 etapas de B

control calor frio

Control compuer- 4 Y1 _Y2_ e Y3 B.C

tas 2 posiciones individual

Tabla 5. Seleccion multietapa

Sefial de Temperatura T2 T2ext (C.12)

El parametro de configuracion T2ext debe seleccionarse a 1,
si el sensor T1 se usara también para control de limite por
alta 6 baja. Ello conecta internamente las entradas 1y 2,y
el sensor se conecta entonces so6lo a la entrada T1.

Tipo de limitacion LimTyp (C.13)

El parametro de configuracion LimTyp permite la seleccion
de control de limitacién por alta o baja. Para control de
limitacién por alta, ajustar el parametro LimTyp =1y para
baja LimTyp = 0.

Tipo de sensor Senstyp (C.14)

El regulador permite tres tipos de sensores (ver Tabla 6).

Identificacion | Rango de Caracteristicas

automatica temperaturas

del tipo de

sensor

Pt 1000 -30....+130°C [ 1000Wa 0°C

BALCO 500 -30....+130°C [ 500Wa 23.3°C

NTC 20kW -30....+85°C / 20kWa 25°C
-30....+130°C?

Y El sensor NTC se detecta automaticamente si durante

la puesta en marcha el sensor de temperatura esta
entre -30...+85°C y el parametro de configuracion-
Senstyp = 0.

El sensor NTC se selecciona manualmente, si el

parametro de configuracion Senstyp se selecciona a
1.

Tabla 6. Tipos de sensor

La identificacion del tipo de sensor se selecciona automati-
camente si el parametro de seleccién Senstyp = 0 (por
defecto). Tras la puesta en marcha el regulador detecta
automaticamente el tipo de sensor que esta conectado a la
entrada de temperatura principal T1. Para una correcta
autodeteccion, es necesario que la temperatura medida esté
en el rango especificado (ver Tabla 6). Ha de usarse el
mismo tipo de sensor para todas las entradas de tempera-
tura (T1, T2y T3).

PARAMETROS DE AJUSTE Y
SELECCION

Punto de consigna principal W1 (P.01)

El punto de consigna principal W se puede ajustar bien por
el parametro de control W1, bien por potenciometro externo
de punto de consigna si el parametro de configuracion
CPATYP = 3.

Limitacion de Alta/Baja del punto de con-
signa Wiim (P.02)

Para control de limitacién por alta o baja, se usa el parame-
tro de control W;im como punto de consigna.Durante el con-
trol por limitacién, estan activos el ancho de banda Xp2y el
tiempo tr2.

El control de limitacién estara solo activo si la sefial de tem-
peratura T2 ( parametrro de control T2ext = 0) esta disponi-
ble o alternativamente si el sensor de temperatura T1
(parametro de control T2ext = 1) es usado también para
control de limitacién.Para control en cascada el punto de
consigna W,m determina el punto de control para el cual el
punto de consigna esclavo (Wcas) mantiene el valor de limi-
tacién y no es cambiada mas por el lazo de control maes-
tro.El control de limitacién por alta o por baja se efectlia de
acuerdo con el parametro de configuracion LimTyp (C.13).

Punto de consigna esclavo W,,s (P.06)

Los reguladores R7426A,B,C suministran control en cas-
cada utilizando dos lazos de control, maestro y esclavo para
mantener el punto de consigna maestro (CTRP1).

Este ajuste selecciona el punto de consigna del lazo de
control esclavo, descarga de temperatura (T2), para una
desviacion nula de la temperatura ambiente.Si la tempera-
tura ambiente se desvia, el punto de consigna esclavo Wcas
se altera automaticamente

El control en cascada se deshabilita si el punto de consigna
esclavo Weas se ajusta a Off.

Ajuste de la envergadura de reseteo Rqas (P.07)

La envergadura del reseteo R¢as determina los grados del
efecto de reseteo en °K , para los que el punto de consigna
Weas Se altera si la temperatura (T1) se desvia el 50% del
ancho de banda Xp1.

EN1C-0135 1297R0-MA
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Anchos de banda Xp1/Xp2 (P.08 / P09)

La banda proporcional (ancho de banda Xp) determina el
cambio de temperatura requerido en el sensor principal (T1)
y el de limitacién o cascada (T2) para operar el dispositivo
de salida de totalmente abierto (100%) a totalmente cerrado
(0%) o viceversa.

Xp1l es el ancho de banda para el lazo de control principal,
Xp2 se usa para control de limitacion o cascada (lazo de
control esclavo) (ver Tabla 7).

Aplicacion Sens. [Xpl|Xp2|Xpc|Xph|trl |tr2
R7426A
g:rci)r?ggla'lremperatura 11 | x X
Control de limitacion de
temp. por alta o baja T2 X X
Control en cascada
Maestro T1 X X
Esclavo T2 X X
R7426B,C
Control temperatura
principal en secuencia
Compuertas mezcla T1 X
Recuperacién energia | T1 | x
Calor T1 X | x
Frio T1 X X
R7426B,C
Control temperatura cas-
cada secuencia
Maestro T1 X X
Esclavo
- Compuertas mezcla T2 X
- Recuperacion energia| T2 X
- Calor T2 X X
- Frio T2 X X

Tabla 7. Anchos de banday tiempos de reseteo

Anchos de banda Xpc/Xph (P.10/ P11)

Los parametros de control Xpc y Xph sélo estan disponibles

Secuencia de control de temperatura con calor, compu-
ertas de mezcla y frio (ver Fig. 4 y Tabla 7)
Control de temperatura en cascada con calor,compuertas
de mezcla y frio (ver Tabla 7)
En aplicaciones sin frio, el ancho de banda Xpc ha de selec-
cionarse a Off si se requiere 100% de aire de impulsion
fresco sobre el punto de control (compuertas de aire exterior
y de retorno totalmente abiertas)

Directrices de ajuste para Banda Proporcional en
Control Proporcional (P) / + Integral (P+)

Para estimar la banda proporcional (ancho de banda Xp)
para un control estable bajo diferentes condiciones de carga
hay que conocer el correcto rango Xy de los cambiadores de
calor y frio. Esto es, el maximo incremento de temperatura
del aire producido por el cambiador de calor (0 decremento
por la bateria de frio) para valvula de control completamente
abierta.

La banda proporcional X, para control de aire de descarga
se puede calcular mediante la férmula:

Xh
sz_
5

Para control de temperatura ambiente:

Xh L/Lmax are descarga

Xp = — o]
10 0
El Dtmax (Xn) del aire de descarga para control de compuer-
tas de aire es la maxima diferencia entre la temperatura del

aire exterior (OA) y la de retorno (RA).
Xh = Jra - JoAmin

La exactitud normalmente especificada para control de tem-
peratura ambiente +1 (X, = 2K) permite una alteracion de
aire de descarga de 20 °C.

En control P+l se puede usar la misma banda proporcional
que para control P. Las formulas usadas son:
Xh

Control aire descarga Xp = s

N Dmax aire descarga

(o}
8..10 8...10

Control ambiente

Y[%] A
1/4 Xpl i =
100 p. ‘ if XpC ?ﬁ
TDamper,
\(Yl) | | |
| | (v2) |
\ \ Cooling|
MINPOS — 4 — ‘ TXPCE (‘)ﬁ
0 \, | v _
Xwd
CTRPH CTRP1 CTRPC XWh/TWC/
| | | »
| \ | | .
j#— Xph —>f{e—— Xpl—>+¢— Xpc —> T

Fig. 4. Control de temperatura en secuencia con Calor,

Compuertas de mezcla y valvula de frio

en los reguladores R7426B,C y se usan para seleccionar
los anchos de banda en las siguientes aplicaciones:

EN1C-0135 1297R0-MA
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Tiempo de reseteo trl /tr2 (P.12 / P13)

En caso de accion de control Proporcional + Integral (P+l) el
tiempo de reseteo (tr) se define como el tiempo necesario
tras el cual la parte integral es igual al cambio producido por
la parte proporcional para un cambio predeterminado de la
variable de entrada. Ver Fig. 5.

El parametro de control tr1 ajusta el tiempo de reseteo del
lazo principal de control de temperatura para control P+l.
Para control de limitacién o control en cascada el parametro
de control tr2 ajusta el tiempo de reseteo de estos lazos de
control, por ej. temperatura de descarga T2 (ver Tabla 7).

Si sélo se requiere control proporcional, el parametro tr ha
de ajustarse a Off.

Directrices de ajuste para el tiempo de reseteo e
control Proporcional + Integral (P+1)

El tiempo de reseteo tr deberia ajustarse a 2...3 veces el
tiempo de respuesta T, , que es el intervalo de tiempo entre
gue comienza una perturbaciéon prolongada ( por €j. un
cambio brusco de la posicion de la valvula) y el instante en
gue el resultado del cambio en la sefial de salida alcanza
una fraccion precisa de su valor estable, bien antes del
sobreexceso, o0 en ausencia del mismo.

El tiempo de respuesta T, en control de aire de descarga
esta normalmente en el rango de 0.1a 0.6min, lo que per-
mite un ajuste del tiempo de reseteo de 0.2 a 2min.

En control de temperatura ambiente, el tiempo de respuesta
Ty esta en el rango de 0.5 a 5min, lo que permite un ajuste
del tiempo de reseteo de 1 a 15min.

Punto de inicio Ystart (P.15)

Este parametro de control sélo esta disponible en el regula-
dor de una salida R7426A y en el R7426B si las tres salidas
de control flotante estan configuradas para 6-etapasOn/Off

de secuencia de control.

El Ystart determina el centro del rango de la salida Y1 desde
el punto de control calculado.

El Ystart se calibra en grados K, y es el desplazamiento
(positivo 0 negativo) para los valores de ajuste o puntos de
control calculados para los cuales la salida de Y1 esta al
50%. Normalmente, y especialmente en control P+l el Ystart
deberia seleccionarse a cero. Este ajuste podria variarse
sélo en las aplicaciones especificas en que la asimetria
impligue una mejora en el control, por ej. para calentar un
gran espacio por la mafiana se necesita una gran capacidad
de calor y para un control normal la valvula ha de ser abierta
sélo en una pequefia cantidad.

Punto de cambio de compensacion Weomp
(P.03)

El pardmetro de control Wcomp define el punto de inicio de
compensacion de invierno/verano. Por encima del punto de
compensacion (Weomp) S€ ejecuta la compensacion de ve-
rano, y por debajo de Weomp , la de invierno.

Autoridad de la compensacion In-
vierno/Verano Su / Wi (P.04 / P.05)

Estos ajustes de autoridad determinan el efecto de reseteo
(OATcomp) que el sensor de compensacion (T3) tiene sobre
el punto de consigna principal W1 en porcentaje. El reseteo
de temperatura exterior en verano o invierno son aplicacio-
nes cominmente usadas.

Para calcular la autoridad de invierno y verano el ancho de
banda ha de considerarse con control sélo proporcional de
acuerdo a la Tabla 8.

Programa | Temp. ambi- Temp. aire Ancho banda
de control ente exterior (Xp)
(T2) (T3/Tcomp)
20°C 20°C 2°C
22°C -15°C 2°C
Invierno DT1+ X
p
Autwi= ——  X100% =
Dt aire ext.
22-20)*2 1 5006 = 1206
35
20°C 20°C 2°C
26°C 35°C 2°C
Verano DT1- X
p
Aut su= ——  X100% =
Dt aire ext.
(26-20) =2 ) 1096 =» 279
15
cambio de compensacion a +20 °C de temperatura de aire exterior
NOTA | Con control P+l X, =0

Tabla 8. Célculo de compensacién invierno/verano

Funcion de ocupacion/desocupacion OFFS
(P.16)

Se puede usar un contacto libre de tensién entre los termi-
nales 1y 4 para permutar el regulador entre ocupado (con-
tacto cerrado) 6 desocupado (contacto abierto).

En modo ocupado el punto de consigna de temperatura W1
se usa para calcular el punto de control. En modo desocu-
pado el valor del parametro OFFS se afiade (frio) o se resta
(calor) del punto de control calculado.

En el regulador R7426A el parametro Dir/RevY1 ha de
ajustarse a Dir 6 Rev (* Cho) para asignar la aplicacion de
calor o frio requerida.
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Si el parametro de configuracion Dir/RevY1 se ajusta a Cho
(cambio invierno/verano)el parametro OFFS no se considera

En aplicaciones en secuencia de calor y frio el valor del
parametro OFFS se afiade al punto de control en frio
(CTRPC) y se resta al punto de control en calor (CTRPH)
como se ve en el diagrama.

El punto de control calculado y la referencia para las aplica-
ciones se ve en la Tabla 9.

Aplicacién CTRP1|CTRP2|CTRPC|CTRPH

Control temperatura principal| x°

Limitacién de control X
Control cascada (esclavo) &
Secuengla Temperatura ) ) 7
Control
Cascadz:lx)(EscI.) Secuencia %) %) 10
Control
Modos economizador
Compuertas Mezcla X
Sistema Recuperacién En- X

ergia

Y Control con calor, compuertas o recuperacion de ener-

giay frio.
2 CTRP1 = W1 + XOFFS + CPA + OATcomp
¥ CTRP2 = Wi
Y CTRP2 = Weas + XOFFS - Reas-0.5 +

YMaster-Rcas /100

XOFFS = -OFFS para control de calor si Dir/RevY1 = Rev
XOFFS = +OFFS para control de frio si Dir/RevY1 = Dir
® CTRP1=W1 + CPA + OATcomp
® CTRPC = W1 + OFFS + CPA + OATcomp + Xp1-0.5
7 CTRPH = W1 - OFFS + CPA + OATcomp - Xp1-0.5
® CTRP2 = Weas - Reas-0.5 + YMaster: Reas /100
9 CTRPC = CTRP2? + OFFS + Xp2.0.5
19 CTRPH = CTRP2? - OFFS - Xp2.0.5

Para funcién ocupado OFFS = 0.

OATcomp =Efecto reseteo de compensacion

Tabla 9. Referencia de punto de control y calculo

Calibracion de sensores de temperatura
T1CAL, T2CAL o T3CAL (P.17...P.19)

Los reguladores incluyen un ajuste de calibracion y vienen
calibrados de fabrica. En caso de compensacién como re-
sultado de longitudes de cableado muy largas para los sen-
sores de entrada (T1, T2 y T3) se pueden ajustar
sseparadamente con los parametros de control TICAL,
T2CAL y T3CAL.

Compensacion aire retorno RetOffs (P.20)

El parametro de control RetOffs sélo esta disponible en los
reguladores R7426B,C y se usa para activar el modo
economizador (RetOffs 1 Off) para compuertas de mezcla o
sistemas de recuperacion de energia.

EN1C-0135 1297R0-MA

Si el sensor de temperatura principal (T1) esta instalado en
el aire de retorno, el parametrro de control RetOffs deberia
ajustarse a 0.En aplicaciones en que el sensor principal esté
instalado en ambiente y con una compensacion constante
ente las condiciones del aire en ambiente y retorno, este
valor de compensacién se puede ajustar entre 0...5K medi-
ante el parametro de control RetOffs.Este valor se afiadira
al valor real de temperatura medido en el ambiente para
simular condiciones de aire de retorno.

El modo economizador esta desactivado si se ajusta el valor
del parametro RetOffs a Off o si no existe sensor de tem-
peratura exterior conectado.

Posicion minima MINPOS (P.14)

El ajuste de parametro de control MINPOS esta disponible
en los reguladores R7426B,C Unicamente y determina la
minima posicién de apertura para la cual un actuador de
compuerta puede ser conducido desde el regulador.

La posicion minima es ignorada por la planta/sistema ex-
terno. La entrada ON/OFF para la planta/sistema cierra 'y la
compuerta es conducida a posicién de totalmente cerrada
para la condicién de Off junto con los actuadores de valvula
de calor y frio.

Runtimex, x =Y1, Y2 or Y3 (P.21...P.23)

Los parametros de control Runtimex (x = Y1, Y2 6 Y3)solo
estan disponibles en los reguladores R7426A,B.

Para control flotante de actuadores el regulador convierte la
sefial de desviaciéon en un pulso de salida proporcional que
conduce al actuador dependiendo del valor del parametro
Runtimex (x =Y1, Y2 or Y3).

Una funcién de sincronizacion automatica asegura la cor-
recta posicion de los actuadores. El tiempo de sincroni-
zacion se deriva del parametro de control Runtimex (x = Y1,
Y2 6 Y3) multiplicado por 1.25.

Seleccionando la salida Y1 6 Y3 a pwm el pulso de salida
dentro de la modulacion esta disponible para conducir val-
vulas de corriente eléctrica de calor mediante la sefial de
calor. El intervalo y ciclo total se selecciona por el parametro
de control RuntimeY1 o RuntimeY3.

unoccupied

occupied

CTRPH CTRPC
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MODO DE OPERAR
Pantalla y elementos de operacion

El interface de usuario del MicroniK 200 es el de la fig.6

Como cambiar los modos de operacion

La Fig.7 muestra los 5 modos de operacién. Una vez ali-
mentado, el regulador entra en el modo standard (fig. 8). En
este modo se pueden visualizar las entradas seleccionadas
o los valores de salida, asi como los estados del regulador.

Presionando simultaneamente los botones + y - durante
unos 3 seg. el regulador abandona el modo standard y entra
en el modo de seleccién de parametros y configuracion
(fig.9).Este modo se usa para configurar la aplicacion y para
ajustar los parametros.

Presionando el boton SET el regulador acepta el parametro
seleccionado o la configuracion y entra en el modo de
ajustes (fig. 10), que se usa para ajustar los valores de con-
figuracion/parametros. Después de ajustados, para volver al
modo de selecciodn, presionar los botones SET 6 SEL

Presionando el boton SEL cambia del modo de seleccién
de parametros/configuracién al modo standard.

Presionando simultaneamente los botones SET y SEL du-
rante 3 seg., el regulador abandona el modo standard y
entra en el modo de seleccion de datos de salida(Fig. 11).

Presionando el boton SET se acepta el no. de datos de sa-

lida seleccionado y se entraen el modo de ajuste de salidas.
Este modo se usa para ajuste manual de valores de salida.

Después de ajustar un valor de salida se vuelve al modo de
seleccion de salidas presionando los botones SET 6 SEL.

Engineering units
T1 9 9

T2
Xt
T X2'll_"_lilj %
X3 min sec K

L

SEL =+

SET

Fig. 6. Interface de usuario

Tiempo muerto

Tras unos 10 min. de inactividad ( sin presionar botén al-
guno: tiempo muerto) cada modo vuelve automaticamente al
modo standard. Las entradas que no hubieran sido confir-
madas con el boton SET seran ignoradas por el regulador,
gue retendra los parametros antiguos.

:

Tensién

Version

F! = R7426A
F3 =R7426B
A3 =R7426C

presionar a la vez
durante 3 seg

sy b

presionar a la vez
durante 3 seg

&y ©

no
fijar salida

presionar liberar salida

alavez ’ fija

\ A A v v
~ Modo Modo Modo Modo.seleccion Modo /ajuste
hjuste salidas seleccion salidad standard param/config param/config.
ver Fig. 12 ver Fig. 11 ver Fig. 8 ver Fig. 9 ver Fig. 10
)\ Iy A [
ST for salda

no cambia valo
parametro

Fig. 7. Modo operacién
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alterna
cada 1seg

T1
ttemperatura ppal.

cada 1seg

Pto. consigna

|
|
|
|
|
alterna |
|
|
|
|
CTRP1 |

Temperatura T2

Limitacion/
Cascada

alterna
cada 1seg

|
/AN

|

|
|
|
|
|
alterna [
|
|
|
|
|

salida Y2

|
| | |
| | :
| |_ ‘_| |
| AN | I /AN
| alterna alterna I | alterna
| cada 1seg cada 1seg | | cada 1seg cada 1seg
! (- [17c ! ! [
| (5 | | Gl »
| limitacién | I
|

|
|
|
|
|
alterna |
|
|
|
|
|

Pto. consigna GTRP2

(7))
r

R7426B
\ SEL y
— q R7426C
JD B C Compensacion s6lo
X3 L. Temperatura T3
N TNy 7T T T
l |
| L 3' |
| . <_| I
‘ I | AN |
f | alterna alterna |
i E,' % Desviacion | cadalseg ﬁ‘ﬁ cada 1lseg |
" h humedad X, | M |
I P N N |
|
| |
k

Estado
regulador

-
L

L

(7))
m

@‘

Fig. 8. Modo standard
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COmo cambiar valores reales

En el modo standard se puede seleccionar uno de los diez
valores reales (fig. 8). Presionando el boton SEL se con-
muta entre los diez valores.

El valor de la sefial de salida se muestra en % (0-100%)
en relacion al rango de control.

El estado del regulador y el punto de control de calculo se
muestra como un numero precedido por la letra S.Para la
descripcion, ver la siguiente tabla:

O

[

I

>

[

]

-
3
[

=
=
(N

1— '. 4—.| = nga:r?eter
— pay
Lo -
e oot

[ 1]

Estado En pantalla
En proceso de sincronizacion S.01
Arranque S.02
Sistema/Planta On y Ocupado S.03
Sistema/Planta On y Desocupado S.04
Sistema/Planta Off S.05
Operacién proteccion antihielo S.06

Como seleccionar parametros

El modo de seleccion de parametros/configuracion se usa
para seleccionar los parametros de configuracion y control
(ver fig. 9) para ajuste.

Presionando los botones + 6 - se desplaza por la lista de
parametros:
una presion: un paso
presionando sin soltar:  pasa automaticamente
tras 3 seg. presionando sin soltar:
paso automatico rapido

EN1C-0135 1297R0-MA

Fig

13

. 9. Modo de seleccién de parametros/configuracion

COmo ajustar valores de parametros y con-
figuracion.

El modo de ajuste se usa para ajustar los valores de
parametros y configuracién (ver fig. 10). En este modo la
pantalla alterna entre el el no. de parametro seleccionado y
su valor.

Presionando los botones + 6 - se incrementa o decrementa
el valor del parametro seleccionado. Los rangos de los
pardmetros se muestran en la tabla 2 de la pag 4.

Presionando el botén SET se confirma el valor del parame-
tro y se vuelve al modo de seleccién de parame-
tros/configuracion. Presionando el boton SEL se retiene el
valor del parametro antiguo.
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Como resetear valores de paré_metros a trol a los establecidos por defecto. (ver tabla 2, pag 4). Los
parametros preestablecidos por defecto aparecen en pan-
valores por defecto. talla como def.

Presionando simultaneamente los botones + 6 - durante la
puesta en tension se resetean todos los parametros de con-

alternates \ alternates

| :
' |
' |
' |
' |
I after 1sec after 1sec |
| %—‘—ML |
' J |
' |
' |
' [

to adjust Parameter Value

Fig. 10.Modo de ajuste de parametros/configuracion
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Como seleccionar valores de salida

El modo de seleccion de salidas se usa para seleccionar las
salidas (ver fig. 11), para un ajuste de las mismas manual.
Un ajuste manual de salidas se indica en pantalla mediante
una F fija.

Presionando los botones + 6 - nos movemos a lo largo de la
lista de salidas.

Como poner los valores de salida en manual

El modo de ajuste de salidas se usa para poner los valores
de salida en manual ( ver fig. 12). En este modo la pantalla
alterna entre el no. de salida seleccionado y el valor real de
salida.

Presionando los botones + 6 - se incrementa o decrementa
el valor de la salida seleccionada para el ajuste manual
deseado. Los valores de salida se muestran como % (O-
100%) respecto del rango de control.

Para volver al modo de seleccion de salidas, existen 3 op-

ciones disponibles:

- Presionando el boton SET despuésdel ajuste se activa la
fijacion del valor de salida manual.
Presionando el boton SEL, el valor de salida se detemina
por el lazo de control (no se fija).
Para liberar el ajuste manual del valor de salida (fijado)
seleccionar la salida, entrar en el modo de ajuste de sali-
das y presionar los botones + vy - a la vez.

F : Manual Override is active
Space: Control Loop is active

R7426B
and
R7426C
only

L
Ly

Fig. 11. Modo de seleccidn de salidas

seleccion
salida

ajuste

alterna alterna |
cada 1 seg cada 1 se valor
salida

F—_———————— — —

B

para ajustar
valor salida

seleccion
salida

41F

ajuste manual

|

|

|

|

| )
alter| I ajuste
cada a 1seg valor

| salida

|

|

|

e e e e |
alavez

Output
- Selection

se muestra automat.
durante 1 seg.

seleccion
salida

liberacion ajuste manual

Fig. 12. Ajuste manual de valores de salida
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Coémo interpretar mensajes de error (error de

manejo)

El regulador puede identificar diferentes errores de entradas
analdgicas. La entrada analdgica errénea (T1, T2, T3 6
Xwrh) se mostrara en el modo standard (ver fig. 13) después
de que el valor correspondiente sea seleccionado.

Pantalla
standard

Pantalla si tras dar tension Pantallatras identificacion error durante operacion
no hay sensor conectado

Pantalla

alse standard

—_—_——— 10— —

X1 y E.01: T1, sensor de temperatura principal erréneo
X2y  ED2: T2, sensor de temperatura de limitacién o cascada erréneo
X3y  E.D3: T3, sensor de temperatura de compensacion erréneo

-y EDY: Xwrh entrada de desviacion de humedad eréneo

NOTA

Para entrada potenciométrica externa CPA/SPA no hay mensaje de error
si el potenciémetro o cableado es defectuoso. En este caso para

el calculo del punto de cansigna se usan los siguientes valores:

-para CPATYP 0,162 P CPAvalor=0

- para CPATYP 3ID SPA valor = parametro control W1 desviacion humedad en

Temperaturas en 'C

%
rh

Fig. 13. Error manejo
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Ejemplo de ajuste

Este ejemplo ( fig. 14) describe el ajuste del punto de cam-
bio de compensacién Weomp (P03).

Xt e ]
[ |
Modo standard

presionar
alavez
durante apro. 2 seg

a4+

2X |-

“>Modo seleccion parametros

cada 1 seg W cada 1 seg

|

|

|

| | |
alterna / ) \ alterna I
|

|

|

|

e e e e e Modo ajuste parametros

presionar hasta alcanzar
valor deseado

P |
L “>Modo seleccién parametros

Fig. 14. Ejemplo ajuste
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